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Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét

1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét (ST) sa
wymagania oraz procedury wykonania, kontroli i odbioru robét teletechnicznych i
towarzyszacych im robo6t budowlanych zwigzanych z wykonaniem instalacji  Systemu
Sygnalizacji Witamania i Napadu (SSWiN) dla Ujecia Wody na dziatce nr 82/9 (obr.17) w
Okszowie gm.Chetm.

1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza specyfikacja techniczna (ST):

a) Stanowi sktadnik dokumentéw przetargowych przekazywanych Oferentowi przez
Zleceniodawce,

b) Zawiera uogolnione zalecenia techniczne, warunki i sposoby wykonania robét, procedury
kontroli robét i materiatow podczas realizacji Robét sprecyzowanych w punkcie 1.1.,

c) Niniejsza ST precyzuje warunki obmiaru Robdt, warunki ptatnosci oraz procedury i etapy
odbioréw Rob6t w nawigzaniu do konkretnych rodzajéw Robét,

d) Podstawg do wykonania niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) jest uzgodniony
| zatwierdzony projekt budowlany.

e) Specyfikacja Techniczna (ST) stanowi uszczego6towienie i uzupetnienie rozwigzan
projektowych i w zwigzku z tym nalezy jg rozpatrywacC i respektowac tgcznie z
Dokumentacjg Projektowa - zatwierdzonym projektem budowlanym.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotyczg prowadzenia robét zwigzanych z wykonaniem
instalacji teletechnicznej dla Ujecia Wody na dziatce nr 82/9 (obr.17) w Okszowie gm.Chetm.

1.4. Ogdlne wymagania wykonania robot

Wykonawca robét odpowiada za jako$¢ wykonania robdét oraz ich zgodnosé
z opracowang i zatwierdzong Dokumentacjg Projektowg - projektem budowlanym, ST, normami
i zasadami wiedzy technicznej. Ponadto Wykonawca przy wykonywaniu robét winien je
wykonywac zgodnie z poleceniami Inspektora Nadzoru.

Realizacja rob6t w budownictwie wymaga stosowania sie do warunkéw i wymagan
podanych w przepisach (normach, zasadach wiedzy technicznej) z zakresu budownictwa oraz
uzgodnien wykonania rob6t z jednostkami utrzymujgcymi dane obiekty.

Koordynacja rob6t budowlano-montazowych powinna by¢ dokonywana we wszystkich
fazach budowy. Koordynacja nalezy objgé projekt organizacji budowy, szczegoétowy
harmonogram robét elektrycznych oraz pomocnicze roboty ogéinobudowlane.

Osobg odpowiedzialna za koordynacje ze strony Wykonawcy jest kierownik Budowy.

1.4.1 Warunki techniczne i normy

Wykonawca zobligowany jest zna¢ wszelkie obowigzujgce przepisy, rozporzgdzenia
i wytyczne przywotywane w Dokumentacji Projektowej lub w jakikolwiek sposéb zwigzane
z robotami objetymi niniejszg ST. Wykonawce obowigzuje tez znajomos¢ norm technicznych
w jakikolwiek spos6b zwigzanych z robotami objetymi niniejszg ST.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace prowadzenia robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$s¢ wbudowanych materiatdw oraz kontrole
i prawidlowo$¢ wykonania robét, ktére muszg by¢ zgodne z Dokumentacjg Projektowa,
Specyfikacjg Techniczng, zasadami wiedzy technicznej (w tym normami) oraz poleceniami
Inspektora Nadzoru.
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1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Przed rozpoczeciem robét elektrycznych Wykonawca powinien zapoznac sie z obiektem
budowlanym, terenem, gdzie bedg prowadzone prace oraz stwierdzic odpowiednie
przygotowanie frontu robét. Odbidr frontu robo6t przez Wykonawce od Zleceniodawcy powinien
by¢ dokonany komisyjnie z udziatem zainteresowanych stron i udokumentowany spisaniem
protokotu, podpisanego przez Kierownika Budowy Wykonawcy. Zamawiajacy, w terminie
okreslonym w postanowieniach kontraktowych, przekaze Wykonawcy obiekt budowy wraz ze
wszystkimi wymaganiami, uzgodnieniami prawnymi i pozyskanymi decyzjami administracyjnymi.
Zamawiajgcy zobowigzany jest rowniez przekaza¢ Wykonawcy Dziennik Budowy, Ksiege
Obmiaru Roboét oraz dwa egzemplarze Dokumentacji Projektowej i dwa komplety Specyfikaciji
Technicznej. Kierownik Budowy jest zobowigzany do pisemnego poinformowania
Zamawiajgcego o terminie rozpoczecia prac oraz o przewidywanym terminie ich zakonczenia.

1.5.2. Zabezpieczenie terenu budowy

Kierownik Budowy Wykonawcy jest zobowigzany do zapewnienia bezpieczenstwa terenu
budowy, w catym okresie realizacji Kontraktu, az do zakonczenia i odbioru kohcowego robét.
Zabezpieczenie terenu budowy polega¢ ma m.in. na :

Zapewnieniu warunkéw bezpieczehstwa pracy i pobytu oséb wykonujgcych czynnosci
zwigzane z budowg i nienaruszalnos¢ ich mienia, stuzgcego do pracy, a takze zabezpieczenie
terenu budowy przed dostepem o0séb niepowotanych.

1.5.3. Ochrona srodowiska w czasie prowadzenia robot

W okresie prowadzenia budowy i jej wykonczenia Wykonawca zobligowany jest
dostosowac sie do przepiséw i zasad zapewniajgcych odpowiednie warunki wykonywania pracy
i pobytu os6b na terenie budowy, w tym takze zapewnia¢ poprawne oddziatywanie
prowadzonych prac na srodowisko, ze szczegdlnym uwzglednieniem przepiséw BHP, ustawy
o ochronie srodowiska i ustawy o odpadach i stosownych przepiséw wykonawczych.

1.5.4. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca musi przestrzega¢ przepisdw przeciwpozarowych, a takze utrzymywac
sprawny sprzet p.poz., wymagany przez odpowiednie, szczegbtowe przepisy. Wykonawca jest
odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem, wywotanym jako rezultat
prowadzenia robot.

1.5.5. Materiaty szkodliwe

1. Materiaty lub wyroby, ktére w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia nie mogg byc¢
dopuszczone do uzycia ani wbudowania.

2. Nie dopuszcza sie uzycia materiatbw wywotujgcych szkodliwe promieniowanie,
o stezeniu wiekszym od dopuszczalnego.

3. Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robdt, bedg miaty Swiadectwo dopuszczenia
wydane przez uprawniong jednostke.

4. Materiaty, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po ich zakohczeniu
szkodliwos¢ ta zanika, mogg by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania zasad
bezpieczenstwa w czasie wbudowywania.

5. Jezeli Wykonawca uzyt materiatow szkodliwych dla otoczenia bez akceptacji Inspektora
Nadzoru, a ich uzycie spowodowato zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego faktu
poniesie Wykonawca.

1.5.6. Bezpieczenstwo i higiena pracy na terenie wykonywania prac
Realizacja zadania powinna odbywac¢ sie zgodnie z obowigzujgcymi przepisami
i zasadami z zakresu BHP. Podstawowymi aktami prawnymi regulujgcymi obowigzki
uczestnikdw procesu inwestycyjnego w zakresie BHP s3:

* Ustawa z dnia 26 czerwca 1974 r. - Kodeks pracy.

* Rozporzadzenie Rady Ministrow z dnia 10.09.1996 r. w sprawie wykazu prac szczegodlnie
ucigzliwych  lub  szkodliwych dla zdrowia kobiet (Dz.U.96.114.545 zm.:
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Dz.U.02.127.1092).

* Rozporzadzenie Rady Ministrow z dnia 1.12.1990 r. w sprawie wykazu prac
wzbronionym miodocianym (Dz.U.90.85.500 zm.: Dz.U.92.1.1, Dz.U.98.105.658,
Dz.U.02.127.1091).

* Rozporzadzenie Rady Ministréw z dnia 28.07.1998 r. w sprawie ustalenia okolicznoci
i przyczyn wypadkdéw przy pracy oraz sposobu ich dokumentowania, a takze zakresu
informacji zamieszczonych w rejestrze wypadkow przy pracy (Dz.U.98.115.774).

* Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 28.05.1996 r. w sprawie
szczegbtowych zasad szkolenia w dziedzinie bezpieczehstwa i higieny pracy
(Dz.U.96.62.285).

* Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 28.05.1996 r. w sprawie
rodzajéw prac wymagajgcych szczegdlnej sprawnosci psychofizycznej (Dz.U.96.62.287).

* Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 28.05.1996 r. w sprawie
rodzajow prac .ktére powinny by¢é wykonywane przez co najmniej dwie osoby
(Dz.U.96.62.288).

* Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26.09.1997r. w sprawie
0go6lnych przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy (jednolity tekst Dz.U.03.169.1650).

* Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 17 wrzesnia 1999 r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy przy urzadzeniach i instalacjach energetycznych
(Dz.U.99.80.912).

* Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 14 marca 2000 r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy przy recznych pracach transportowych (Dz.U.00.26.313
zm.: Dz.U.00.82.930).

Wykonawca jest takze zobowigzany do:

a) Poinformowania pracownikdw o zagrozeniach jakie mogg mie¢ miejsce na terenie
budowy oraz o =zasadach udzielania pierwszej pomocy w przypadku zajscia
nieszczesliwego wypadku przy realizacji prac, =zasadach unikniecia sytuacji
niebezpiecznych dla zdrowia i zycia podczas wykonywania prac.

b) Zapewnienia pracownikom warunkow sanitarnych zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

c) Zapewnienia i utrzymanie w dobrym stanie technicznym wszelkiego rodzaju urzadzen
zabezpieczajgcych, socjalnych oraz sprzetu i odpowiedniej odziezy, przeznaczonych dla
ochrony zycia i zdrowia pracownikow.

Wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem w/w wymagan, nie podlegajg odrebnej
zaptacie i powinny by¢ uwzglednione w cenie kontraktowej.

2. Materiaty

2.1. Warunki ogodlne

1. Wszystkie materiaty ktérych Wykonawca uzyje do wbudowania, muszg odpowiadac
warunkom okreslonym w art. 10. ustawy ,Prawo Budowlane". Ponadio materiaty te
muszg by¢ zgodne z normami i powinny posiada¢ aprobate techniczng oraz certyfikat
zgodnosci lub znak zgodnosci oraz certyfikat na znak bezpieczenstwa.

2. Wykonawca dla potwierdzenia jakosci uzytych materiatbw dostarczy Inspektorowi
Nadzoru wszystkie atesty wytwércy lub Swiadectwa potwierdzajgce odpowiednig jakos¢
stosowanych materiatbw wraz z prébkami, ewentualnie $wiadectwami badan
laboratoryjnych, celem uzyskania akceptacji. Akceptacja ta powinna by¢é udzielona
jeszcze przed dostarczeniem materiatéw budowlanych na plac budowy.

3. Wykonawca, zgodnie z warunkami kontraktowymi ponosi wszystkie koszty zwigzane
z dostarczeniem i sktadowaniem materiatow na placu budowy.

4. Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione
z terenu budowy i ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzoru. Jezeli
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Inspektor Nadzoru zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatéw do innych robét, niz te
dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tych materiatbw zostanie odpowiednio
przewartosciowany.

5. Kazdy rodzaj robot, w ktérych znajdg sie niezbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko liczac sie, ze nie bedzie przyjety i zostanie
usuniety na koszt Wykonawcy oraz nie zaptacony.

6. Zastosowane materialy powinny spetnia¢ warunki okreslone w odpowiednich normach
przedmiotowych, a w przypadku braku normy powinny odpowiadaé warunkom
technicznym ich producenta lub innym umownym warunkom. Do wykonania robét nalezy
stosowa¢ materiaty zgodnie z Dokumentacjg Projektowag, opisem technicznym
i rysunkami.

7. Materiaty, wyroby i urzadzenia, dla ktérych wymaga sie certyfikatow lub $wiadectw
jakosci nalezy dostarczy¢ z tymi dokumentami.

2.2. Sktadowanie

1. Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialy do wbudowania byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, aby zachowaty swojg jakos$¢ i wiasciwosci
oraz byty dostepne do kontroli przez Inspektora Nadzoru.

2. Miejsce czasowego sktadowania materiatbw powinno by¢ zlokalizowane w obrebie
terenu placu budowy, w miejscach uzgodnionych z Zamawiajgcym lub poza terenem
placu budowy, w miejscach zorganizowanych i strzezonych przez Wykonawce oraz
zaakceptowanych przez Zamawiajgcego.

3. Zabezpieczenie materiatdw, przed bezposrednimi wptywami warunkéw atmosferycznych
oraz sposéb ich sktadowania (hatdy, silosy, stosy, wiaty itd.) muszg by¢ przystosowane
do rodzaju i wtasciwosci sktadowanych materiatéw i pory roku oraz uwzglednia¢ ochrone
Srodowiska.

2.3. Wariantowe stosowanie materiatow

1. W przypadku jezeli Dokumentacja Projektowa dopuszczajg mozliwos¢ wariantowego
zastosowania materiatdw uzywanych na budowie. Wykonawca ma obowigzek
0 zamiarze skorzystania z tej mozliwosci powiadomié¢ Inspektora Nadzoru z odpowiednim
wyprzedzeniem przed wbudowaniem tych materiatdw.

2. Zastosowanie innego rodzaju materiatow niz przewiduje to Dokumentacja Projektowa lub
Specyfikacja Techniczna wymaga uzgodnienia z Projektantem oraz formalnej akceptacii
Inspektora Nadzoru, po przedtozeniu certyfikatow i aprobat technicznych.

3. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu, nie moze by¢ zmieniany do konca budowy
bez zgody Inspektora Nadzoru i Projektanta.
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3. System Sygnalizacji Wiamania i Napadu (SSWiN)

Projekt obejmuje swoim zakresem wykonanie instalacji i montaz urzadzen systemu

sygnalizacji wtamania i napadu - zabudowe czujnikdw, urzadzeh wykonawczych oraz instalacje
centrali alarmowej Ujecia Wody na dziatce nr 82/9 (obr.17) w Okszowie gm.Chetm.

3.1. Wytyczne opisujace SSWiN

Polska Norma PN-93/E-08390/14 - Systemy alarmowe, wymagania ogélne, zasady
stosowania;

3.2. Centrala alarmowa SSWiN

Cechy:

obstuga od 16 do 64 wejs¢;

mozliwos¢ podziatu systemu na 32 strefy oraz 8 partycji;

obstuga od 16 do 64 programowalnych wyjs¢;

magistrale komunikacyjne do podtgczenia manipulatoréw i modutéw rozszerzen;
wbudowany komunikator telefoniczny z funkcjg monitoringu, powiadamiania gtosowego i
zdalnego sterowania;

obstuga systemu przy pomocy manipulatorow LCD, klawiatur strefowych, pilotéw i kart
zblizeniowych oraz zdalnie z uzyciem komputera lub telefonu komorkowego;

64 niezalezne timery do automatycznego sterowania

obstuga do 192+8+1 uzytkownikéw;

port RS-232 — gniazdo RJ;

mozliwos¢ aktualizacji oprogramowania za pomocg komputera;

wbudowany zasilacz impulsowy o wydajnosci 3A z funkcjami: tadowania akumulatora i
diagnostyki.

3.3. Cyfrowa pasywna czujka podczerwieni PIR+MW

dualna detekcja PIR+mikrofala zapewniajgca niezawodnos¢ nawet w trudnych
warunkach

kompensacja temperatury chronionego pomieszczenia

funkcje zdalnego uruchamiania trybu testowego i pamieci alarmu

opcja ,PET” uodparniajgca tor PIR na mate zwierzeta

3.4. Sygnalizator zewnetrzny optyczno-akustyczny

petna zgodnosé¢ z EN50131 Stopien 2 (Grade 2)
sygnalizacja akustyczna: piezo

sygnalizacja optyczna: LED

wewnetrzna ostona metalowa

zabezpieczenie sabotazowe przed:

o oderwaniem od podtoza

o otwarciem pokrywy

opcjonalny akumulator 12 V, 2,3 Ah

wbudowana poziomica utatwiajgca estetyczny montaz

3.5. Manipulator LCD

podswietlenie klawiatury i wyswietlacza

diody LED informujgce o stanie systemu

alarmy NAPAD, POZAR, POMOC wywotywane z klawiatury
sygnalizacja dzwiekowa wybranych zdarzen w systemie

2 wejscia
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* sygnalizacja utraty tagcznosci z centralg

* 1gcze RS-232 do wspbtpracy z programem producenta

* czytnik kart zblizeniowych
Wspieramy technologie PoE (Power over Ethernet) jednakze zalecamy sprawdzenie zgodnosci
sprzetu aktywnego z kablami przed instalacjg finalng.

Budowa i parametry elektryczne:

- Zyty: miedziane jednodrutowe o $rednicy 0,57mm (23AWG)

- Izolacja: polietylenowa

- Osrodek: 4 pary skrecone na wktadce rdzeniowej w ksztatcie krzyza

- Powtoka: tworzywo bezhalogenowe nierozprzestrzeniajgce ptomienia, o ograniczonym
wydzielaniu dymu oraz gazdw korozyjnych (LSOH, LSZH)

- Kolor: jasnoszary

Wiasciwosci elektryczne przy 20°C:

- Petla oporu pradu statego: <190 Q /km

- Op6r zmienny: < 2%

- Opér izolacyjny (500V): = 5000 MQ *km

- Opér bierny pojemnosciowy przy 800 Hz: nom. 48 nF/km

- Zmienny bierny opér pojemnosciowy: < 1500 pF/km

- Charakterystyczny opér pozorny (1-100MHz): (100 + 15) Q
- Nominalna predkosc¢ rozprzestrzeniania sie (NVP): approx. 69 %
- Opdznione rozprzestrzenianie sie: Nominal < 535 ns/100m
- Kat opdznienia: Nominal < 20 ns/100m

- Tester instalacji pradu statego, 1min. (Rdzen): 1000 V

Wiasciwosci mechaniczne:

- Promien zgiecia: 4 x g zew.
— Max. sita ciggnienia: 80 N
- Zakres temperatur:
Podczas uzycia: -20°C do + 60°C
Podczas instalacji: 0°C do + 50°C
- Srednica zew.: 7,3 mm
- Masa / km: 60 kg/km

— Normy:

- EIA/TIA 586A

- 1SO 11801 2nd edition:2008
- EN 50173 2nd edition:2007
- EN 50288-3-1

- ISO/IEC 61156-5:2009

- IEC 60332-1

- ROHS 2002/95/WE
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4. Rurociag kablowy

4.1. Rura RHDPEp32
* Mozliwo$c¢ taczenia przez zgrzewanie lub na ztgczki;
*  Wysoka sztywnosc¢, odpornos¢ na naciski;
* tatwosc¢ uktadania;
*  Wysoka szczelno$¢ przy taczeniu metodg zgrzewania;
* niskie opory zaciggania kabli;
* jednolita konstrukcja, minimalizuje mozliwo$¢ uszkodzenia;
* wysoka trwatos¢;
* odpornos¢ na korozje
* odpornosc¢ srodowiska kwasna i zasadowa,;
* dobra elastycznos¢;
* wysoka odpornos¢ na udar;
* odpornosc¢ na niskie temperatury;
* mozliwo$¢ wielokrotnego recyklingu.

Laczenie rur przez zgrzewanie

Rury RHDPEp zaprojektowane sg z myslg o zgrzewaniu doczotowym. Polega ono na
podgrzaniu i uplastycznieniu koncoéwek rur poprzez styk ich powierzchni czotowych z ptytg
grzewczg (popularnie nazywang zelazkiem), a nastepnie wzajemnym docisnieciu dwdch rur do
siebie z doktadnie okreslong sitg, na czas potrzebny do schtodzenia zgrzewu.

Zgrzewanie doczotowe jest metodg, ktéra w sposdb szczelny i trwaty tgczy poszczegdine
odcinki rur w rurocigg kablowy. Ocenia sie, ze dobrze wykonany zgrzew (miejsce tgczenia) jest
bardziej odporny na rozcigganie, niz pozostata czes¢ rury.

Laczenie rur — na ztgczke

Gdy uktadamy rury w wykopie otwartym, to szybkim i prostym sposobem tgczenia rur jest
zastosowanie ztgczki grubosciennej z materiatu HDPE. Ztgczka posiada dwie uszczelki
wargowe - po jednej dla kazdej z rur. Uszczelki swoim ksztattem przypominajg te stosowane w
kanalizacji sciekowej. Nie jest to uszczelnienie cisnieniowe, ale ten sposob uszczelnienia
wystarcza, aby zapobiec naptywowi rur gruntowych do wnetrza rurociggu.

Inng cechg charakterystyczng dla ztgczek dedykowanych do rur RHDPEp jest schodkowe
przewezenie na $rodku ztgczki. Podczas tgczenia/wpychania do niej rur wyczuwalny jest
moment prawidtowego dobicia rury. Zaletg takiego rozwigzania jest pewnos¢ prawidtowego
potgczenia oraz niemal jednolita powierzchnia wewnetrzna rurociggu - co sprzyja tatwemu
zacigganiu kabli.

5. Sprzet

1. Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do realizacji
rob6t powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym
w Dokumentacji Projektowej i ST. W przypadku braku ustalen w wymienionych wyzej
dokumentach, sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora
Nadzoru.

2. Liczba i wydajnosci sprzetu powinny gwarantowac¢ przeprowadzanie robot zgodnie
z zasadami okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, Specyfikacjach Technicznych
i w umownym terminie.

3. Sprzet bedgcy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie i w gotowosci do pracy.

4. Eksploatacja tego sprzetu powinna by¢ zgodna z normami ochrony srodowiska oraz
przepisami, dotyczgcymi jego uzytkowania.

5. Wykonawca powinien dostarczy¢ Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentéw
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potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania oraz wyniki okresowych badan,
tam gdzie sg one wymaganie przepisami.

6. Wykonawca powinien konserwowacé eksploatowany sprzet oraz naprawia¢ lub wymieniac
niesprawny sprzet. Jezeli Dokumentacja Projektowa nie precyzuje scisle rodzaju sprzetu
lub dopuszcza mozliwos¢ wariantowego uzycia réznych rodzajéw sprzetu przy
wykonywanych robotach, wowczas Wykonawca powinien powiadomi¢ Inspektora
Nadzoru na piSmie, o swoim zamiarze dokonania wyboru, w celu uzyskania akceptacji,
jeszcze przed uzyciem tego sprzetu.

7. Wybrany sprzet po akceptacji Inspektora Nadzoru nie moze by¢ pdzniej dowolnie
zmieniany bez jego zgody.

8. Jakikolwiek sprzet, maszyny lub urzgdzenia nie gwarantujgce zachowania warunkdéw
Kontraktu, pod wzgledem jakosci czy tez terminowos$ci, zostang przez Inspektora
Nadzoru zdyskwalifikowane i nie bedg dopuszczone do robaét.

9. Stan techniczny i gotowos¢ sprzetu, powinna byé na biezgco kontrolowana przez
Inspektora Nadzoru.

10.Maszyny, urzadzenia i sprzet zmechanizowany powinny mie¢ ustalone parametry
techniczne i powinny by¢ ustawione zgodnie z wymaganiami producenta oraz stosowane
zgodnie z ich przeznaczeniem.

6. Transport

Wykonawca jest zobowigzany jedynie do stosowania takich srodkow transportu, ktore nie
wptywajg niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robét. Przy przewozeniu materiatow nalezy
przestrzegaé zasad kodeksu drogowego. Srodki i urzadzenia transportowe powinny byé
odpowiednio przystosowane do transportu materiatéw, elementéw, konstrukcji urzgdzen itp.
niezbednych do wykonania danego rodzaju robét teletechnicznych. W czasie transportu nalezy
zabezpieczy¢ transportowane przedmioty w sposéb zapobiegajgcy ich uszkodzeniu. W czasie
transportu, zatadunku i wytadunku oraz skfadowania urzadzen nisko-prgdowych nalezy
przestrzega¢ zalecenia producentow. Zaleca sie dostarczenie urzgdzen/kabli bezposrednio
przed montazem.

7. Wykonanie roboét

7.1. Warunki ogdlne

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akceptacji projekt organizaciji
harmonogram robét uwzgledniajgcy wszystkie warunki w jakich bedg wykonywane roboty.
Przed przystgpieniem do robo6t zwigzanych z przebudowg czynnych instalacji Wykonawca
zgtosi zamiar ich wykonania wtascicielowi budynku. Wszystkie roboty muszg by¢ wykonane
przez wykwalifikowanych pracownikéw stosownie do rodzaju roboét i kierowane przez osoby
posiadajgce odpowiednie uprawnienia wymagane przez Prawo Budowlane i przepisy
wykonawcze.

7.2. Instalacje wewnetrzne

7.2.1. Trasowanie instalacji

+ Trasowanie instalacji nalezy wykona¢ uwzgledniajgc konstrukcje budynku oraz
zapewniajgc bezkolizyjnos¢ z innymi instalacjami.

» Trasa instalacji powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostepna dla prawidtowej konserwacji
i remontéw.

+ Wskazane jest aby w miare mozliwosci trasa instalacji przebiegata w liniach pionowych
i poziomych.

* Przy trasowaniu instalacji nalezy dgzy¢ do jak najmniejszej liczby skrzyzowan i zblizen
z ciggami instalacji elektromagnetycznych i innymi instalacjami.
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9.2.2. Przejscia przewodow przez sciany i stropy

+ Wszystkie przejscia przewoddéw przez Sciany, stropy, itp. (wewnatrz budynku) nalezy
chroni¢ przed uszkodzeniami.

* Przejscia wymienione wyzej nalezy wykonywac¢ w przepustach rurowych.

* Przewody przechodzgce przez podtogi muszg byé chronione do wysokosci bezpiecznej
przed przypadkowymi uszkodzeniami. Jako ostony przed uszkodzeniem mechanicznym
mozna stosowac rury z tworzyw sztucznych.

7.2.3. Uktadanie i montaz przewodoéw

» Zagiecia i tuki w ptaszczyznie przewodu powinny by¢ tagodne. W tym celu nalezy
przeciggng¢ wzdtuz mostki pomiedzy zytami przewodu nie uszkadzajac ich izolaciji.

* Podtoze do uktadania na nim przewoddw powinno by¢ gtadkie.

+ Giéwne trasy przewodow okablowania teletechnicznego prowadzone bedg w korycie
150H42 zamontowanych w przestrzeni miedzy sufitowe;j.

* Przewody od koryta kablowego do poszczegdélnych gniazd w pomieszczeniach
prowadzi¢ pod tynkiem w bruzdach w rurach elektroinstalacyjnych karbowanych o
przekroju ® 25, @®28 lub ®32 w zaleznosci od liczby przewodéw UTP utozonych w
rurze.

* w budynkach zaleca sie przewody montowaé réwnolegle do $cian i sufitu.

+ przewody uktadaé swobodnie, tak aby nie byly narazone na naprezenia mechaniczne.

7.2.5. Montaz urzadzen
* Urzadzenia montowac¢ zgodnie z wytycznymi producenta.

* Przy podtgczaniu urzgdzen postepowac zgodnie z schematami projektu technicznego jak
I instrukcjami obstugi urzgdzen.

7.2.6. Badania i préby

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego
w projekcie lub ST stosowaé mozna wytyczne krajowe albo inne procedury zaakceptowane
przez Inwestora. Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan Wykonawca powiadomi
Inwestora o0 rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub
badania. Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inwestora. Pomiary
i testowanie okablowania strukturalnego nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z zaleceniami normy
ISO/IEC 11801. Przy wykonywaniu pomiaréw okablowania poziomego nalezy stosowac kable
krosowe o dtugosci 1, 5m.

7.2.7. Certyfikaty

Zastosowane urzadzenia i materialy muszg spetniaé wymogi okreslone w:
ROZPORZADZENIE MINISTRA SPRAW WEWNETRZNYCH | ADMINISTRACJI z dnia 27
kwietnia 2010 r. zmieniajgce rozporzadzenie w sprawie wykazu wyrobow stuzgcych
zapewnieniu bezpieczenstwa publicznego lub ochronie zdrowia i zycia oraz mienia,
a takze zasad wydawania dopuszczenia tych wyrobéw do uzytkowania (Dz. U. 2010 nr 85 poz.
553)

7.3. Sktadanie materiatow na budowie

Materiaty takie jak: kable, przewody, oraz wszystkie urzgdzeniami muszg byc¢
przechowywane w pomieszczeniach suchych i ogrzewanych. Nalezy zachowa¢ wymagania
wynikajace ze specjalnych wiasciwosci materiatobw oraz wymagania w zakresie bezpieczehnstwa
przeciwpozarowego.
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8. Kontrola jakosci robot

8.1. Zasady ogolne kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t na zasadach ogdélnych, opisanych w Dokumentaciji
Projektowe;j.

8.2. Instalacje teletechniczne

Po wykonaniu instalacji teletechnicznych nalezy:
1) dokona¢ ogledzin instalacji teletechnicznej w celu potwierdzenia spetnienia wymagan
prawidtowosci doboru, zainstalowania i braku widocznych uszkodzeh wptywajgcych na
pogorszenie dziatania,
dokonac sprawdzenia wykonania poprawnosci potagczen,
dokona¢ sprawdzenia umocowania urzgdzen i przewodow,
dokonac sprawdzenia wtasciwego oznakowania linii sygnatowych,
wykonac préby dziatania urzgdzen czynnych,
dokona¢ préb dziatania poszczegélnych systeméw po uruchomieniu urzgdzeh
centralnych i wspoétpracujgcych

oL

Wszystkie wyniki ogledzin i pomiaréw nalezy zamiesci¢ w protokole.
8.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi elementami roboét

Wszystkie materiaty nie spetniajgce wymagan ustalonych w odpowiednich punktach ST
zostang przez Inspektora Nadzoru odrzucone. Wszystkie elementy roboét, ktére wykazujg
odstepstwa od postanowien ST zostang rozebrane i ponownie wykonane na koszt Wykonawcy.

8.4. Wymagania ogolne dotyczace wiasciwosci materiatéw i wyrobow

Parametry techniczne materiatdw i wyrobdéw powinny by¢ zgodne z wymaganiami
podanymi w projekcie i powinny odpowiada¢ wymaganiom obowigzujgcych norm panstwowych
(PN lub BN) oraz przepisom dotyczagcym budowy urzadzen elektrycznych.

Dostarczone na miejsce budowy materiaty i urzadzenia nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem
kompletnosci i zgodnosci z projektem. W przypadku stwierdzenia wad lub nasuwajgcych sie
watpliwosci mogacych mie¢ wptyw na jakos¢ wykonania rob6t, materiaty i urzgdzenia nalezy
przed ich wbudowaniem poddaé badaniom okreslonym przed dozér techniczny robot.

9. Obmiar robot

9.1. Ogodlne zasady obmiaru robét

1. Obmiar robdét powinien okresla¢ faktyczny zakres i ilos¢ wykonanych robot objetych
kontraktem wykonywanych zgodnie z Dokumentacjg Projektowg. Powinien byc¢
wykonany w ustalonych jednostkach, zgodnie z wycenionym przedmiarem robat.

2. Obmiaru Robdét dokonuje bezposrednio Wykonawca po pisemnym powiadomieniu
Inspektora Nadzoru o zakresie obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3
dni przed tym terminem. Inspekior Nadzoru ma prawo i powinien uczestniczyé
w czynnosciach obmiaru, a wyniki tego obmiaru muszg by¢ wpisane przez Wykonawce
do ksiegi obmiarow i poswiadczone podpisem przez Inspektora Nadzoru.

9.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg robét jest:
* 1 mdla danego rodzaju instalacji teletechnicznej
* 1 szt. dla danego urzadzenia teletechnicznego
* 1 kpl dla zainstalowanych systeméw
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10. Odbior robot

Odbiér robét bedzie dokonywany zgodnie z zapisami umowy na wykonanie robét
budowlano-instalacyjnych.

11. Podstawa ptatnosci

Ptatnosci za realizacje zamowienia beda nastepowaty w sposob okreslony w zawartej
umowie na wykonanie robot.

12. Przepisy zwigzane

12.1. Normy
PN-E 08390-3:1998 - Systemy alarmowe. Wtamaniowe systemy alarmowe. Wymagania i
badania central
PN-E-08390 / 5: proj. - Systemy alarmowe. Wtamaniowe systemy alarmowe. Wymagania
i badania sygnalizatorow
PN-93/ E-08390 / 12 - Systemy alarmowe. Wymagania ogdlne. Zasilacze - Parametry
funkcjonalne i metody badan
PN-93/ E-08390 / 13 - Systemy alarmowe. Wymagania ogdlne. Préby srodowiskowe
Polska Norma PN-93/E-08390/14 - Systemy alarmowe, wymagania ogélne, zasady
stosowania;
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